Popis a navod k obsluze detektoru vozidel DV24 SMART, spol. s r.0.

DETEKTORU PRUJEZDU VOZIDEL DV-24

1. Uvod

DV-24 je jednokandlovy detektor vozidel navrZzeny pro parkovidté a vozidlové pfistupove
systémy pracujici se napajecim napétim 24V. Konstrukce detektoru umoziiuje jeho vyuZiti
v riznych aplikacich. Ke své ¢innosti vyuziva zmény indukénosti smycky umisténé pod
povrchem vozovky, ke které dochazi pfi najeti vozidla na smycku. Smycka je pomoci
transformatorové vazby navazana na obvod oscilatoru a kazda zména jeji indukCnosti vyvola
zménu jeho kmito€tu. Zmény kmitoCtu oscilatoru jsou vyhodnocovany mikroprocesorem
detektoru a pokud pFekrodi nastavené meze ovlada mikroprocesor vystupni relé a signaliza¢ni
prvky. Pomoci fady prepinaci na c&elnim panelu Ize ménit vlastnosti a funkci detektoru.
Indikaéni LED diody indikuji pfipojeni napajeciho napéti a stav detektoru. Detektor je
zabudovan v univerzalnim boxu BC6, jeho elektrické pfipojeni a mechanické upevnéni je
provedeno konektorem UNDECAL na spodni ¢asti pouzdra. Na horni ¢asti pouzdra je umisténo
tlaCitko RESET, 12ti polovy prepina¢ funkci a indikaéni LED diody. Konstrukce detektoru
umoznuje snadnou zastavbu s vyuzitim DIN liSty.

Obr. 1. Detektor vozidel DV-24
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2. Popis funkce detektoru DV-24

Indukéni smycka je instalovana pod povrchem vozovky a je zapojena v obvodu oscilatoru
detektoru. Jeho kmitoCet je ovliviiovan indukCnosti smycky. Pfiblizenim kovového pfedmétu ke
smycce dojde ke zméné jeji induk&nosti a tim i ke zméné kmitoCtu oscilatoru. Zmény kmitoctu
vyhodnocuje mikropocitaé detektoru a pokud prekroli nastavené meze ovlada vystupni relé
a signalizaéni prvky. Zelena LED dioda (ON) indikuje pfipojeni napajeciho napéti. Zluta LED
dioda (MODE) sviti po zapnuti detektoru nepferuSované po dobu ladéni pfistroje, po naladéni
indikuje kratkymi zablesky s periodou cca 2 sekundy pohotovostni rezim detektoru a pfi najeti
vozidla na smyc¢ku sviti po celou dobu detekce vozidla.

Na horni strané detektoru je kromé zelené a Zzluté LED diody umisténo 12 prepinacu
oznacenych SW1 az SW12 a tla¢itko RESET. Jednotlivé pfepinate maji nasledujici funkce:

2.1. Pfepinaée kmitoctu detektoru

Pfepinate SW1 a SW2 umozfiuji zménu pracovniho kmitoCtu detektoru pfi instalaci vice
smycCek blizko sebe. Vzdalenost pfilehlych hran sousednich smyCek musi byt vétsSi nez 2m.
Pfipadné vzajemné ruseni smycek Ize omezit nastavenim rozdilnych kmito&tl detektort jejichz
smycCky sousedi. Nejvyssi pracovni kmitoCet detektoru bude pfi rozpojenych obou pfepinacich

SW1 SW2 KmitoCet

Off off vysoky

On Off stfedné vysoky
Off On stfedné nizky
On On nizky

2.2. Prepinace citlivosti detektoru

Pfepinate SW3 a SW4 umoznuji nastavit citlivost detektoru tak, aby pfi pozadované detekci
projizdéjicich vozidel pracoval spolehlivé a nereagoval pfitom na nezadouci podnéty. Pfi
nejvyssi citlivosti bude detektor reagovat jiz pfi malé zméné kmitoCtu oscilatoru vyvolané
napfiklad prdjezdem jizdniho kola, pfi nejnizsi citlivosti bude reagovat az na vétsi vozidla.

SW3 Sw4 Citlivost

Off off vysoka

On Off stfedné vysoka
Off On stfedné nizka
On On nizka
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2.3. Automatické zvyseni citlivosti detektoru

Prepina¢ SW5 umoznuje automatické zvySeni citlivosti detektoru pfi detekci vozidla. Pfi zapnuté
funkci automatického zvy3eni citlivosti se pfi detekci vozidla zvySuje citlivost detektoru na
dvojnasobek. Po ukonéeni detekce se citlivost upravi zpét na zvolenou uroven.

SW5 Funkce
Off vypnuto
On zapnuto

2.4. Filtr rychlosti odezvy detektoru

Pfepina¢ SW6 umoznuje volbu reakéni doby detektoru. V poloze vypnuto (poloha Off) je
reak¢éni doba detektoru vozidel cca 100ms, pfi zapnutém filtru (poloha On) se reakéni doba
prodluzuje priblizné na 1 sekundu a detektor neregistruje kratsi zmény indukénosti smycky.

SW6 Filtr
Off vypnut
On zapnut

2.5. Prepinaé funkce impulsniho relé

Pomoci pfepinate SW7 lIze volit, pfi jaké zméné stavu bude generovan vystupni puls
impulsniho relé

SW7 Funkce relé
Off puls pfi detekci
On puls pfi ztraté detekce

2.6. Prepinaé pritomnosti vozidla

Pomoci pfepinate SW8 Ize urcit chovani detektoru pfi dlouhodobém stani vozidla nad smyckou.
Pokud je prepina SW8 v poloze On, je pfitomnost vozidla nad smyckou detekovana po celou
dobu jeho pfitomnosti. Pfi vypnuté funkci (poloha Off) zacne detektor po cca 15-ti sekundach
doladovat smyCku s pfitomnym vozidlem a postupné tak ,zrusi“ jeho pfitomnost nad smyckou
(odmaze detekované vozidlo). Doba odmazavani vozidla zavisi pfitom na jeho velikosti. Po
odjezdu odmazaného vozidla se béhem nékolika sekund detektor opét doladi na uvolnénou

smycku a funguje zase normalné.
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Tuto funkci lze pouzit pouze tam, kde nebude na zavadu nedetekované vozidlo nad
smyckou. Nelze ji pouzit napfiklad v pripadé detekce pfitomnosti vozidla pod zavorou.

SW8 Funkce
Off vypnuta
On zapnuta

2.7. Prodlouzeni pulsu impulsniho relé detektoru

Pfepina¢ SW9 umoznuje volbu doby sepnuti impulsniho relé detektoru. Pfi pfepinaci SW9
v poloze Off je doba sepnuti impulsniho relé cca 150 ms, pfi poloze pfepinace v poloze On je
doba sepnuti relé cca 0,5 sekundy.

SW9 Funkce
Off vypnuta
On zapnuta

2.8. Casové zpozdéni funkce detektoru

Pomoci prepinacl SW10, SW11 a SW12 lze nastavit Casové zpozdéni funkce detektoru
v rozmezi 0 az 5 sekund. Toto zpozdéni se uplatni ve zpozdéné funkci relé pfi ukonéeni detekce
vozidla. U relé pFitomnosti vozidla se o nastavenou dobu opozdi jeho odpadnuti, u impulsniho
relé v reZzimu generovani pulsu pfi ztraté detekce (tj. pfi pfepinadi SW7 v poloze On) se opozdi
jeho funkce. Dojde-li k pferuseni a opétovnému obnoveni detekce pfed ukonéenim
nastaveného zpozdéni, chova se detektor jako kdyby k pferuseni nedos$lo a Casové zpozdéni se
méfi aZz od ukonCeni detekce.

SWi10 SW11 Swi2 Zpozdéni
Off Off Off 0,0 sek.
On off off 0,5 sek.
Off On Off 1,0 sek.
On On Off 1,5 sek.
Off Off On 2,0 sek.
On off On 3,0 sek.
Off On On 4.0 sek.
On On On 5,0 sek.

Veskeré zmény nastaveni pfepinacu je nutné ukondcit stiskem tladitka RESET, teprve poté bude
detektor provedené zmény akceptovat.
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2.9. Tla€itko RESET

Po stisku tlaCitka se spusti cyklus ladéni detektoru s pfipojenou smyckou, pro spravné
naladéni musi byt smy¢ka v klidovém stavu, tj. bez pfitomnosti vozidla!. Bezprostfedné po
RESETu ¢te mikropocita¢ nastaveni jednotlivych prepinacli detektoru, proto je nutné po kazdé
zméné nastaveni stisknout tlaCitko RESET a tim ulozit do paméti mikroprocesoru provedené
zmény. Po pfipojeni napajeciho napéti k detektoru je proveden RESET pfistroje automaticky,
proto musi byt i vtomto pfipadé smycka detektoru bez vozidla, stejné jako po stisku tlaCitka
RESET.

3. Montaz detektoru DV-24

3.1. Detektor

Detektor vozidel DV-24 musi byt umistén v prostfedi spliujicim pfedepsané technické
podminky pro jeho provoz, viz kapitola ... Detektor je tfeba umistit co nejblize ke snimaci
smycce, se vzrlstajici délkou vedeni mezi smyCkou a detektorem klesa jeho citlivost. Detektor
ma vyvody typu UNDECAL a umistuje se do patice s montazi na DIN listu. Detektor musi byt do
patice umistén ve spravné poloze, jinak mize dojit ke jeho zni€eni. Vyrobce nezodpovida za
Skodu zpusobenou nedodrzenim pokynu pro montaz. Popis a umisténi detektoru do patice je na
obr..
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Obr. 2. Detektor DV-24 a patice
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Zapojeni vyvodu 11-ti vyvodového konektoru UNDECAL je uvedeno v nasledujici tabulce

Vyvod €. Vyznam
napajeci napéti 24V AC/DC
napajeci napéti 24V AC/DC
pulsni relé, spinaci kontakt
pulsni relé, spoleény kontakt

relé pfitomnosti, spinaci kontakt
relé pfitomnosti, spole€ny kontakt
napaje¢ smycky

napajeC smycky
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relé pfitomnosti, rozpinaci kontakt

[EEN
[EEN

pulsni relé, rozpinaci kontakt

3.2. Smycka a jeji pripojeni k detektoru

Smycka detektoru je tvofena nékolika zavity médéného izolovaného vodice, ktery je umistén
pod povrchem vozovky v hloubce 30 az 50 mm, s rostouci hloubkou klesa citlivost detektoru.
Smyc¢ka se umistuje do drazky tvaru obdélniku orientovaného kolmo na smér pohybu vozidel.
Doporucena vzdalenost smycky od okraju vozovky nebo chodniku je 0,3m. Optimalni hodnota
Indukénosti smycky je cca 200uH. Pocet zavitt smyc&ky Ize pfiblizné urcit pomoci vztahu:

N4 la+b
a*b

N ... optimalni poc€et zavitd smycky

a,b ... délka jednotlivych stran smycky v metrech.

Smycka a jeji pfivod musi byt zhotoven z médéného izolovaného vodiCe o prufezu 1 az
1,5mm2. Smycku je nutné v drazce fixovat vhodnou zalivkou. Aby nedoSlo k poskozeni
uloZzeného vodi¢e je vhodné rohy drazky zkosit pod uhlem 45°. Pro omezeni vlivu pfivodu
smycky na cinnost detektoru vozidel je tfeba propojeni smycky s detektorem realizovat
kroucenymi vodici s minimalné 20-ti zkruty na metr. Neni-li mozné, aby smycCka a napajec byly z
jednoho kusu vodice, je nutné veskeré spoje provést technologii, ktera zajisti stalé vlastnosti
spoje (napf. pajeni, lisovani) a vhodnou zalivkou zabranit pfistupu vihkosti ke spojum. Smycka
by méla byt umisténa mimo armovaci podpovrchové konstrukce, pokud mozno do vzdalenosti
alespon 0,15m. Nelze-li se pfi instalaci smyCky armaturam vyhnout, je potfeba minimalizovat
hloubku ulozeni smy¢€ky pod povrchem vozovky a pfidat cca 20% zavitd.
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Pfi instalaci dvou ¢&i vice smyCek blizko sebe je nutné, aby sousedni hrany smycek mély
vzajemnou vzdalenost vétSi nez dva metry a je nutné zvolit rozdilné pracovni kmitocty
sousednich detektorl. Vede-li vedle sebe vice pfivodl od smyc€ek riznych detektord, je nutné
jednotlivé pfivody po celé délce stinit. Stinéni jednotlivych pfivodd musi byt uzemnény vzdy
pouze na strané pfislusného detektoru.

4. Technické parametry detektoru DV-24

Ladéni

Citlivost

KmitocCet
Rychlost odezvy

Pulsni relé

Indikace

Reset

Vystupy

Napajeni

Délka napajece
Provozni teplota
Skladovaci teplota
Vihkost

Rozméry

Hmotnost

automatické, mikropocitacem
4 stupné, potiebna relativni zména indukénosti smycky pfi

nejnizsi citlivosti je cca 1%, pfi nejvyssi citlivosti cca 0,02%.
PFi automatickém zvySeni citlivosti cca 0,5% az 0,01%.

4 volitelné stupné
nastavitelna cca 100ms nebo 1s

dle volby,délka impulsu 150 ms nebo 450 ms, impuls pfi
detekci nebo pfri ztraté detekce vozidla

zelena LED — napajeni, zluta LED - funkce detektoru

po zapnuti napajeni automaticky, nebo manualné tlaCitkem
RESET na panelu detektoru

pfepinaci kontakt relé pritomnosti 24V/2A a prepinaci
kontakt pulsniho relé 24V/2A

12-30 V dc +20%, max. 2W, nebo10-26 V ac +20%, 48 az 60
Hz, max. 2VA

do 50m

-40 az +85°C

-40 az +85°C

do 90% bez kondenzace
34 x73x78mm (8§ x v x h)

170g

Detektor muZe pracovat pouze v prostredi chranéném proti prfimym vlivim povétrnosti,
salavému teplu, hrubym necistotam a agresivnim vypardam.
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5. Zaruéni podminky

Vyrobce poskytuje zaruku na bezchybnou funkci zafizeni po dobu 24 mésicli ode dne jeho
uvedeni do provozu, nejdéle vS§ak 27 mésict ode dne prodeje odbérateli. V této dobé provede
bezplatné veskeré opravy poruch, vzniklych v dusledku vady materialu nebo v disledku skryté
vyrobni vady. Ze zaruky jsou vylou€eny vady vzniklé v disledku mechanického poSkozeni, vady
zpusobené nespravnym pfipojenim nebo pouzitim k jinému uc&elu, nez ke kterému je vyrobek
uréen, porusenim provoznich nebo skladovacich podminek a nerespektovanim pokynu vyrobce.

Adresa vyrobce, objednavky, technické informace:

SMART spol. s r.o. tel: 541 590 639
Purkynova 45 fax: 549 246 744
61200 BRNO e-mail: smart@smartbrno.cz

www.smartbrno.cz
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